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Placa de Comando QC-100

(A partir da versao 1.5)

Parabéns,
Vocé acaba de adquirir um produto com a qualidade JFL Alarmes, produzido no

Brasil com a mais alta tecnologia de fabricacao. Este manual mostra todas as
funcoes do equipamento.
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1 PRoODUTO

A Placa de Comando QC-100 foi desenvolvida para movimentadores de até %2 CV. Onde
permite o cadastro de até 30 controles para abertura e fechamento do portao.

1.1 CARACTERISTICAS TECNICAS

* Tensao de Alimentacao: 100 a 240 Vc.a. 60 Hz;

e Saida auxiliar 12 Vc.c. / 100 mA;

* Tempo de pausa programada por chave Dip Switch;
¢ Entrada para fotocélula;

¢ Entrada para botoeira (NA);

¢ Led indicativo para FCA e FCF;

* Programacao de até 30 controles;

* Fins de Curso NA/NF programavel.
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2 PARTES DA PLAcA QC-100
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. Entrada para alimentacao da rede elétrica 100 a 240 Vc.a. 60 Hz

. Conexao do Comum do Motor;

. Conexao do Motor para Fechamento;

. Conexao do Motor para Abertura;

. Conectores 12 V e GND - Saida auxiliar 12 Vc.c. / 100 mA;

. Conetor para fim de curso de fechamento;

. Conetor para Fim de curso de fim de curso de abertura;

. Entrada para Botoeira Externa (NA);

. Entrada para Fotocélula;

10. Chave e led aprender para programacao de controles;

11. Jumper para programacao de Parada e de fins de curso NA ou NF;
12. Chave Dip Switch para programacao de Pausa (Fechamento automatico);
13. Led Indicador de Fim de curso;

14. Fusivel 250 Vc.a. / 5A.

CoO~NOOOTHA,WNPR

3  INSTALACAO

Para a correta instalacao da Placa de Comando, leia atentamente todo o manual antes de
inciar a instalacao.

3.1 PRECAUCOES

* Evite a interrupcao do funcionamento do produto por falta de energia elétrica, utilizando
fonte no-break com poténcia superior a necessidade do movimentador;

* 0 equipamento deve ser instalado por técnicos especializados e experientes;

* O aparelho possui ajustes, sugere-se que apenas pessoas qualificadas as facam;

* A manutencao so6 podera ser feita por pessoas indicadas pela JFL Alarmes.

AVISO:
Antes de acessar a placa eletronica, desligue a rede elétrica do equipamento.
Este procedimento somente devera ser realizado por técnicos qualificados.

www.jfl.com.br
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3.2 LIGACAO DA REDE AC E DO MOTOR

REDE MONOFASICA 127 / 220 V.c.a

Dlac |——
D Aac |——
Obs.:

Nao existe polaridade para ligacao da
elétrica a placa.

b

—_I_/CAPACITOR B
@ | as 1 ﬂ|||r\\
@ =] ©
O[]

CM - Comum
FE - Sentido de fechamento
FA - Sentido de abertura

Obs.:
O capacitor a ser utilizado dependera
da especificacdo do motor.

Antes de alimentar a placa verifique se a tensao do motor € a MESMA da rede
=M elétrica (127/220 Vc.a.).

E recomendavel o uso de ATERRAMENTO no motor observando as normas vigentes no
228 pais.
Caso o motor esteja movimentando de forma invertida, inverta os fios ligados nos
="M conectores AB e FE.
Antes de ligar o CAPACITOR verifique se a tensao do mesmo esta de acordo com o

"8 especificado pelo fabricante do motor.

3.3 FOTOCELULA (SENSOR DE BARREIRA)

A Fotocélula tem a finalidade de aplicar a funcao ANTIESMAGAMENTO, trazendo protecao e
seguranca.

Ela atua durante o processo de fechamento do movimentador, onde se obstruido a
Fotocélula o movimentador é parado e tem seu sentido revertido para abertura.

Para realizar a instalacao posicione o receptor e o transmissor a aproximadamente 70 cm do
solo. Certifique-se que o receptor e o transmissor estao devidamente alinhados para que
funcionem corretamente. A saida da fotocélula deve ser ligada na entrada FTC da Placa de
Comando QC-100 e o comum (CM) no GND. A Placa de Comando trabalha com fotocélula do
tipo normal aberto (NA).

A instalacao da Fotocélula (Sensor de barreira) & OBRIGATORIA conforme orientacédo
=8  do INMETRO.

www.jfl.com.br




Padrao de fabrica Normalmente Aberta

5

Qo -

@Y ; N
Dleno |
@ | FrC

Aprox
70 cm

Distanciz minima de 1.30m

i, ATENGAO:
~ ) De acordo com normas vigentes recomenda-se a instalacao
Q de fotocélula (sensor de barreira), a fim de evitar possiveis
acidentes.

3.4 TIPO DE FIM DE CURSO

A Placa de Comando permite escolher qual tipo de fim de curso a ser usado, podendo ser do
tipo normal aberto (NA) ou normal fechado (NF). A escolha é feita através do JUMPER
MICROS, podendo ser:

- Jumper micros aberto: fim de curso fechado (NF);
- Jumper micros fechado: fim de curso aberto (NA).

0 Led fim de curso piscando rapido indica que o fim de curso fechado (FCF) esta acionado, o
Led piscando lento indica que o fim de curso aberto (FCA) esta acionado, o Led aceso direto
indica que FCA e FCF estao acionados simultaneamente.

www.jfl.com.br




LIGACAO FIM DE CURSO

D[rea]l —C—
D [FeF | ——>
@

Obs.:
Jumper MICRO Fechado - Usar fim de curso NA
Jumper MICRO Aberto - Usar fim de curso NF

Caso o Led Fim de curso esteja aceso constantemente, a placa de comando nao
=M funcionara. Verifique o JUMPER MICROS.

3.5 MOoDOS DE ACIONAMENTO

A Placa de Comando QC-100 pode ser acionada de 2 formas:

1. Usuario:
Através de acionamentos realizados por controle remoto ou botoeira;

2. Automatica:
Se configurado o tempo de Pausa e 0 movimentador se encontrar totalmente aberto
ou esteja parado no meio do percurso de abertura, quando finalizado a contagem do
tempo de Pausa definido, o movimentador sera fechado automaticamente.

o ATENCAO: Cuidado para nao apertar mais de um botao

~ simultaneamente, sempre realize um processo de
cada vez.

3.5.1 FUNCIONAMENTO DO CONTROLE

Apods ter o controle cadastrado na Placa de Comando, o mesmo ja pode ser utilizado. Cada
botao do controle é cadastrado de forma independente, ou seja, cada botao pode ser
utilizado em Placas de comando diferentes ou na mesma.

Ao apertar o botao do controle, note que o Led aprender acendera indicando a recepcao de
frequéncia. O controle funciona até 30 metros de distancia da Placa QC-100.

Para abrir ou fechar seu movimentador, pressione o botao correspondente ao movimentador
desejado por aproximadamente 1 segundo.

el ATENCAO:
=~} Cuidado para nao apertar mais de um botao
simultaneamente, sempre realize um processo de cada vez.

www.jfl.com.br




3.5.2 BOTOEIRA

Uma botoeira pode ser usada para abrir e fechar o movimentador de acordo com a figura:

12V [ \
GND — 1
FTC [ @
BOT | ——

vomfl Utilize botoeira com contato normalmente aberto.

3.6 PROTECAO DO SISTEMA (TIME OUT)

Esta funcao tem por finalidade limitar o tempo em que o movimentador ficara acionado no
processo de abertura ou fechamento.

Caso o movimentador utilizado nao reconheca o FIM de Curso, o motor ficara acionado
constantemente o que acarretara em aquecimento do motor, causando possiveis danos.
Neste caso a Placa de Comando QC-100 atua desligando o motor apos tempo de 60
segundos, assim protegendo o movimentador de danos ou reducao de sua vida util.

4  MoDO DE PROGRAMACAO

Pode ser realizada pelo instalador através do acesso fisico a Placa de Comando QC-100.
Programacao local

Cadastramento dos transmissores (controles);
Como apagar os transmissores da memoria;
Funcao Parada;

Fechamento automatico (PAUSA).

PODMPR
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4.1 CADASTRAMENTO DOS TRANSMISSORES (CONTROLES)

A Placa de Comando permite cadastrar até 30 controles (RLG e/ou JFL). Para efetuar o
cadastramento deve-se ligar a rede elétrica do equipamento, obedecendo as instrucoes de
seguranca e:

1. Mantenha pressionada uma das teclas do controle remoto (este processo é indicado
para impedir que dispositivos que trabalhem em mesma frequéncia e codificacao
sejam cadastrados de forma indevida durante o processo);

2. Pressione e solte a tecla APRENDER na Placa (Led Aprender acende por 2 segundos
indicando a gravacao).

Controles remotos usados podem ser HOPPING CODE (JFL ou codigo aberto) ou
[“.':_Tﬂ] ROLLING CODE na frequéncia de 433.92 Mhz. Assim se tornando compativel com
controles disponiveis no mercado, desde que operem nestas especificacoes.

,:] Nao é possivel gravar mais controles quando a capacidade maxima (30) for atingida.
="M Neste momento ao se buscar cadastrar um novo controle o Led Aprender se acendera
por 2 segundos, porém o controle nao acionara a Placa de Comando.

4.2 COMO APAGAR 0S TRANSMISSORES DA MEMORIA

A Placa de Comando permite apagar todos os transmissores cadastrados em sua memoria.
Para isso siga os passos:

1. Pressione a tecla “APRENDER”, neste momento o Led APRENDER acender3;
2. Mantenha a tecla “APRENDER” pressionada por 7 segundos;
3. Ao final do processo o Led APRENDER se apagara.

D Caso a tecla “APRENDER” seja liberada antes dos 7 segundos, o procedimento sera
2“4 interrompido, mantendo os controles na meméria.

4.3 FUNCAO PARADA
A Placa de Comando possui dois modos de operacao:

1. Modo ABRE-FECHA (Jumper PARADA aberto):

Este modo é indicado para movimentadores do tipo basculante, pois a Placa de Comando
opera somente com reversao.

Quando desabilitado PARADA, ao receber um acionamento durante processo de abertura ou
fechamento o movimentador reverte o seu sentido de operacao, ou seja, se o automatizador
estiver abrindo e receber um comando durante o seu percurso ele ira parar e reverter o seu
sentido, vindo a fechar novamente.

2. Modo PARADA (Jumper PARADA fechado):

Este é indicado para movimentadores do tipo deslizante, pois a Placa de Comando opera
com parada, permitindo abertura parcial do portao, parando o mesmo em qualquer ponto do
percurso quando estiver abrindo ou fechando, voltando a funcionar somente quando receber
um novo comando, ou seja, se 0 movimentador estiver abrindo e receber um comando
durante o seu percurso ele ira parar e permanecer neste ponto até que receba novo
acionamento, vindo a fechar novamente.

www.jfl.com.br




D Caso funcao PAUSA estiver habilitada e houver a parada do movimentador no
=M percurso de abertura, sera realizado o fechamento automatico apés zerar o contador
do tempo definido.

4.4 FECHAMENTO AUTOMATICO (PAUSA)

A Placa de Comando possui o modo de fechamento automatico onde se pode ajustar o
tempo que o movimentador permanecera aberto, isto €, quando acionado o fim de curso de
abertura ou até mesmo durante uma parada no meio do percurso de abertura (se habilitado
Modo PARADA).

Assim que o movimentador parar, inicializara a contagem do tempo determinado para o
fechamento automatico.

Para selecionar entre os tempos de O, 10, 30 e 45 segundos utilize a chave Dip Switch
PAUSA nas seguintes posicoes de programacao:

- Posicao 0: fechamento automatico € desabilitada;

- Posicao 1: 10 segundos apos do movimentador ser aberto, 0 mesmo sera fechado;
- Posicao 2: 30 segundos ap6s do movimentador ser aberto, o mesmo sera fechado;
- Posicao 3: 45 segundos ap6s do movimentador ser aberto, o mesmo sera fechado.

5 RECOMENDAGCOES AO USUARIO

A manutencao somente devera ser feita por um técnico qualificado. Verifique periodicamente
a instalacao, tais como: cabos, molas e partes que se movam. Verifique se ha sinais de
desgastes em qualquer parte do produto. Existindo algum problema, chame um técnico
qualificado. Qualquer problema por menor que seja, pode causar acidentes.

Mantenha o controle remoto fora do alcance das criancas. Tenha cuidado com o portao em
movimento e mantenha as pessoas longes até que o equipamento tenha concluido todo o
seu percurso. Para obter uma maior seguranca, € obrigatério o uso do conjunto de
fotocélulas.

PERIGO: Para uma possivel operacao de manutencao ou limpeza desconecte o
aparelho da alimentacao.

ATENCAO: Nao permita que criancas brinquem com controles remotos. Manter os
controles remotos longe das criancas.

ATENCAO: Frequentemente examinar a instalacao e sinais de desgastes ou danos nos
cabos.

RECOMENDAQAO: Guarde seu manual para futuras consultas. Caso perca o manual
acesse o site: www.jfl.com.br.

6 LGPD - LEI GERAL DE PROTECAO DE DADOS

A JFL nao possui acesso, nao coleta e nao faz nenhum tratamento de dados através deste
produto.

www.ifl.com.br




GARANTIA

A JFL Equipamentos Eletronicos Indistria e Comércio Ltda garante este aparelho por um periodo de 12
meses a partir da data de aquisicao, contra defeitos de fabricacao que impecam o funcionamento dentro
das caracteristicas técnicas especificadas do produto. Durante o periodo de vigéncia da garantia, a JFL ira
reparar (ou trocar, a critério proprio), qualquer componente que apresente defeito, excluindo a bateria que
sofre desgaste naturalmente.

Excetuam-se da garantia os defeitos ocorridos por:

- Instalacao fora do padrao técnico especificado neste manual;
- Uso inadequado;

- Violacao do equipamento;

- Fendmenos atmosféricos e acidentais.

A visita de pessoa técnica a local diverso dependera de autorizacao expressa do cliente, que arcara com as
despesas decorrentes da viagem, ou o aparelho devera ser devolvido a empresa vendedora para que seja
reparado.

JFL EQUIPAMENTOS ELETRONICOS IND. COM. LTDA

Rua Joao Mota, 471 - Jardim das Palmeiras
f CEP 37.540-000 - Santa Rita do Sapucai / MG
Fone: (35) 3473-3550 / Fax: (35) 3473-3571

ALARMES www.Jfl.com.br
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